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-32U1 MASTER M1S REER
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® Cavo a5 anime
Funzione assegnata
Num. pin Colore fili
Trasmettitore Ricevitore

1 Marrone +24V +24 V

2 Bianco (non in uso) 0ssD 2

3 Blu ov ov

4 Nero (non in uso) 0SSsD 1

5 Grigio FE FE

I Assegnazione pin connettore maschio M12  Assegnazione pin connettore femmina M12
|
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1 8 9 10 1 12 13 14 15 16 17
CAVO MULTIFILO IGUS
ID FILO TESTO
X9 1 ov X9.1
_o
%9 2 +24V X9.1
_o
X9 3 1316 X9.1
_o
X9 4 1317 X9.1
_O
X9 5 1410 X9.1
_O
X9 6 1411 X9.1
_O
X9 7 1412 %91
_o
X9 8 1413 X911
_o
X9 9 2313 X9 1
_o
10 2314
_o
11
_O
Nome cavo: W7
Testo funzignale: Cavo: 138G Lung. cavo: 13
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CAVO MULTIFILO 25G1
QG1 ID FILO P1 N.FILO  TESTO QG1 1D FILO P1 TESTO
X7 1 X7.1 X7 BIANCO X7.1 STZ.1 SPINE ALTE
o 0 ov ov o 0
X7 2 X71 X7 GIALLO X7.1  STZ.2 SPINEALTE
o o) +24V +24V o ‘o)
X7 3 X7.1 X7 MARRONE X7.1
o o) 1110 START o—o0
X7 4 X7.1 X7 VERDE X7.1
o O 1111 RESET ALLARMI o 0
X7 5 X7.1
o 0 1112 HOLD
X7 6 X7.1
o 0 1113 HOLD
X7 7 X7.1
o o) 1210 ABILIT. LAVORO STAZ. 1
X7 8 X7.1
o 0 1211 RESET BARRIERA STAZ. 1
X7 9 X7.1
o 0 1212 ABILIT. LAVORO STAZ. 2
X7 10 X7
o o) 1213 RESET BARRIERA STAZ. 2
X7 11 X7.1
o 0 1214 RESET ABILITAZIONE
X7 12 X7.1
o 0 2212 SPIA START
— Be®OE
o 0 2213 SPIA PARCHEGGIO .
X7 14 X7
o g . e o) 2214 SPIA ANOMALIA CICLO — =
71 —
o 0 2310 SPIA ABILIT.STAZ. 1 8 ‘oF ®
X7 16 X7
o 0 2311 SPIA ABILIT.STAZ. 2
X7 17 X7.1 @
o o) 3017 LAPADA EMERGENZA ‘
X7 18 X7.1 ; -
o 0 412 EMERGENZA
X7 19 X7.1
o 0 3410 EMERGENZA - P1
X7 20 X7.1
o 0 415 EMERGENZA
X7 2 X7.1
© O 3411 EMERGENZA
X7 2 X7.1
o 0 1310 SPIA OK BARRIERA STAZ. 1
X7 23 X7.1
o 0 1311 SPIA OK BARRIERA STAZ. 2
X7 24 X7.1
o o) 1215 LIBERO
Nome cavo: W6
Testo funzionale:/ Cavo: 256G Lung. cavo:
Auteur : Fichier:

Date : 17/03/2020

Cavo Collegamento Pulsantiera P1

Folio : 47/55




1 6 8 9 10 11 12 13 14 15 16 17
CAVO IGUS CHAINFLEX CF6.10.18
ID FILO ID FILO
3 Y :
oV 2672 31O O 1 72670 ouTVv
10 2
+24V T2671 14 O Q) 2 2673 ALARM IN
CoM 1 - 15 |(5-6)]| 3 FLUX / PRESS
. 16 |OO| 4 | -
= 3
B 17O Q| s 1038 EV. 1
F A
. 18 [O Q| s 11039 COM 2
g 9w OQ0| 7 |-
1 5
av 4006 20 |O O s T4005 24v
12 = 6
TERM w0 | 2 |OQO] 9 | o TERM
GND 2O 0O 10| o
13 7
VE s | 23 |O O | s ROG
14 B 8
VE e | 24 |[O Q| 12| 12004 ROG
XS
Nome cavo: CF6.10.18_
Testo funzionale:/ Cavo: 183G Lung. cavo:
Auteur: Fichier :
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X16 m 2 X16
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_ 14 O Q| 2 )
. 15O Q] 3
. 6 |OO| 4 | -
L]
: 7OQ| s | -
[ 8 X16
. 18O Q| 6 | e = RICS
: 9 O0| 7 |-
X16 6 4 X16
RIC3 " e 2614 20 |O O s 2612 o RIC
X16 7 =] 5 X16
RIC4 ° o 2615 21 1O Of 9 261 o— RIC2
1 X16
2 1O 0O 10| o o com2
20O n
=
X16 10 9 X16
EM1 o e 24 |O Of 12| 04 o— EM2
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S WHITE X1
COM 13T\()L 1 o ov
= BROWN X12
: 14 [O|O] 2 1711 o END CYCLE
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: 15 |O|O] 3 1712 o WRONG
. 16 [O|O] 4 | -
=
17 1010] 5 |
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. 18 |O|O)] s 1710 o READY
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BOX INVERTER IDFILO TESTO PUNTATRICE

1 FASE
o

2 FASE

o o

3

o L

Nome cavo: CF330.700.01.D_

Testo funzionale:/

Cavo: 2X70mm-1X35mm

Lung. cavo:

15

Auteur :
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O O
2416 s [ OQ)| 10| 1717 2416 s | OO 10| 77
= =
2214 |4 |OQ| 9 | e 2214 | 4 OO 9 | 1716
o0 |3 [OOASs | s o0 | 3 [OO@s | s
uwis | 2 |OQ| 7 | 27 u1s | 2 |O Q| 7 | 2417
= =
ov 1 [OQ| 6 | 1714 ov 1 |OO| 6 | 1714
= =
N, N,
' '
) )
CN3 CN4
CONNETTORE ID/PIN CARICATORE 1 CONNETTORE ID / PIN CARICATORE 2
1 1
ov CN5 = 0 X 302 ov = 0 302
2 2
2415 CNS = o x 402 2511 = o 402
3 3
3010 CNS = o X 502 3012 = o 502
4 4
2414 CNS = o X 507 2510 = o 507
5 5
2416 CNS = o X 508 2512 = o 508
6 6
1714 CN5 O Xi 604 1810 o] 604
7 7
2417 CN5 o X 405 2513 0 405
8 8
1715 CN5 = o X 706 1811 = o 706
9 9
1716 CN5 = o X 707 1812 = o 707
10 10
1717 CNS = o X 708 1813 - o 708
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